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Prof. Dr. Alfred Toth 

Semiotische Systemrelationen und konverse Systemrelationen 

1. Systemrelationen und konverse Systemrelationen wurden in Toth (2025a, 

b) in die Semiotik eingeführt. Für Systemrelationen gilt die Funktionsbezie-

hung (zur Primzeichenrelation P vgl. Bense 1980). 

1. P = f(S) 

mit 

  A R I 

1. → ▢ ▢ ▢   1.A 1.R 1.I 

2. → ▢ ▢ ▢ ⇒  2.A 2.R 2.I 

3. → ▢ ▢ ▢   3.A 3.R 3.I 

und für konverse Systemrelationen gilt die konverse Funktionsbeziehung 

2. S = f(P) 

mit 

  1 2 3 

A. → ▢ ▢ ▢   A.1 A.2 A.3 

R. → ▢ ▢ ▢ ⇒  R.1 R.2 R.3 

I. → ▢ ▢ ▢   I.1 I.2 I.3 

2. Damit können wir nun für das vollständige System der 33 = 27 ternären 

semiotischen Relationen Systemrelationen und konverse Systemrelationen 

konstruieren. 

2.1. Systemrelationen 

3.1I 2.1A 1.1R ⨯ 1.1R 1.2R 1.3R 

3.1I 2.1A 1.2R ⨯ 2.1A 1.2R 1.3R 

3.1I 2.1A 1.3R ⨯ 3.1I 1.2R 1.3R  

3.1I 2.2A 1.1R ⨯ 1.1R 2.2A 1.3R 

3.1I 2.2A 1.2R ⨯ 2.1A 2.2A 1.3R 

3.1I 2.2A 1.3R ⨯ 3.1I 2.2A 1.3R 

3.1I 2.3A 1.1R ⨯ 1.1R 3.2I 1.3R 
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3.1I 2.3A 1.2R ⨯ 2.1A 3.2I 1.3R 

3.1I 2.3A 1.3R ⨯ 3.1I 3.2I 1.3R 

 

3.2I 2.1A 1.1R ⨯ 1.1R 1.2R 2.3A 

3.2I 2.1A 1.2R ⨯ 2.1A 1.2R 2.3A 

3.2I 2.1A 1.3R ⨯ 3.1I 1.2R 2.3A 

3.2I 2.2A 1.1R ⨯ 1.1R 2.2A 2.3A 

3.2I 2.2A 1.2R ⨯ 2.1A 2.2A 2.3A 

3.2I 2.2A 1.3R ⨯ 3.1I 2.2A 2.3A 

3.2I 2.3A 1.1R ⨯ 1.1R 3.2I 2.3A 

3.2I 2.3A 1.2R ⨯ 2.1A 3.2I 2.3A 

3.2I 2.3A 1.3R ⨯ 3.1I 3.2I 2.3A 

 

3.3I 2.1A 1.1R ⨯ 1.1R 1.2R 3.3I 

3.3I 2.1A 1.2R ⨯ 2.1A 1.2R 3.3I 

3.3I 2.1A 1.3R ⨯ 3.1I 1.2R 3.3I 

3.3I 2.2A 1.1R ⨯ 1.1R 2.2A 3.3I 

3.3I 2.2A 1.2R ⨯ 2.1A 2.2A 3.3I 

3.3I 2.2A 1.3R ⨯ 3.1I 2.2A 3.3I 

3.3I 2.3A 1.1R ⨯ 1.1R 3.2I 3.3I 

3.3I 2.3A 1.2R ⨯ 2.1A 3.2I 3.3I 

3.3I 2.3A 1.3R ⨯ 3.1I 3.2I 3.3I 

2.2. Konverse Systemrelationen 

I3.1 A2.1 R1.1 ⨯ R1.1 R1.2 R1.3 

I3.1 A2.1 R1.2 ⨯ A2.1 R1.2 R1.3 

I3.1 A2.1 R1.3 ⨯ I3.1 R1.2 R1.3  

I3.1 A2.2 R1.1 ⨯ R1.1 A2.2 R1.3 
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I3.1 A2.2 R1.2 ⨯ A2.1 A2.2 R1.3 

I3.1 A2.2 R1.3 ⨯ I3.1 A2.2 R1.3 

I3.1 A2.3 R1.1 ⨯ R1.1 I3.2 R1.3 

I3.1 A2.3 R1.2 ⨯ A2.1 I3.2 R1.3 

I3.1 A2.3 R1.3 ⨯ I3.1 I3.2 R1.3 

 

I3.2 A2.1 R1.1 ⨯ R1.1 R1.2 A2.3 

I3.2 A2.1 R1.2 ⨯ A2.1 R1.2 A2.3 

I3.2 A2.1 R1.3 ⨯ I3.1 R1.2 A2.3 

I3.2 A2.2 R1.1 ⨯ R1.1 A2.2 A2.3 

I3.2 A2.2 R1.2 ⨯ A2.1 A2.2 A2.3 

I3.2 A2.2 R1.3 ⨯ I3.1 A2.2 A2.3 

I3.2 A2.3 R1.1 ⨯ R1.1 I3.2 A2.3 

I3.2 A2.3 R1.2 ⨯ A2.1 I3.2 A2.3 

I3.2 A2.3 R1.3 ⨯ I3.1 I3.2 A2.3 

 

I3.3 A2.1 R1.1 ⨯ R1.1 R1.2 I3.3 

I3.3 A2.1 R1.2 ⨯ A2.1 R1.2 I3.3 

I3.3 A2.1 R1.3 ⨯ I3.1 R1.2 I3.3 

I3.3 A2.2 R1.1 ⨯ R1.1 A2.2 I3.3 

I3.3 A2.2 R1.2 ⨯ A2.1 A2.2 I3.3 

I3.3 A2.2 R1.3 ⨯ I3.1 A2.2 I3.3 

I3.3 A2.3 R1.1 ⨯ R1.1 I3.2 I3.3 

I3.3 A2.3 R1.2 ⨯ A2.1 I3.2 I3.3 

I3.3 A2.3 R1.3 ⨯ I3.1 I3.2 I3.3 
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